
1

Projekt “Strategia Wolnych i Otwartych Implementacji jako innowacyjny model zainteresowania kierunkami informatyczno-technicznymi oraz wspierania uczniów i uczennic w
kształtowaniu kompetencji kluczowych” współfinansowany ze środków Unii Europejskiej w ramach Europejskiego Funduszu Społecznego.
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Opis implementacji: Sterowanie serwomechanizmem

1. Schemat połączeń:

2. Opis wyprowadzeń:
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wyprowadzenia serwomechanizmu → 

SPECYFIKACJA (Mikro Serwo Turnigy TG9e 1.5kG 9g 0,10s):

Wymiary 23mm x 12.2mm x 29mm
Napięcie zasilania 4,8 - 7,2V
Prędkość 0,10s
Moment obrotowy 1.5kg/cm (6V)
Waga 9g

3. Kod implementacji - w kodzie tworzymy zmienną "i" do której przypisujemy wartość odczytaną z wejścia Analogowego A0 Arduino.
Wartości jakie możemy uzyskać zawierać będą się w przedziale 0-1023, użyty serwomechanizm ma kąt obrotu 60 stopni.Dzieląć 1024/60
uzyskujemy w przybliżeniu wartość 17. Powyższa operacja pozwoliła nam przełożyć wartości odczytane na kąt obrotu serwomechanizmu.

4. Efekt działania kodu:
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http://youtu.be/H9jC1zX2Xhw

http://youtu.be/H9jC1zX2Xhw

