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Nazwa implementacji: Sterowanie serwomechanizmem z wykorzystaniem przyciskow

Autor:
Krzysztof Bytow
Opis implementacji:

Cwiczenie pozwala poszerzy¢ wiedze dotyczaca sposobéw sterowania serwomechanizmem z wykorzystaniem dwéch buttonéw. W zaleznoéci
od czasu wduszenia przycisku obserwujemy zmiane potozenia orczyka na serwomechanizmie. 1. Schemat potaczen:

J1 - serwomechanizm
R1,R2 - opomiki 10 kQ
51,52 - przyciski
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2. Opis wyprowadzen:
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wyprowadzenia serwomechanizmu - GND(-) +5V  Pin8
SPECYFIKACJA (Mikro Serwo Turnigy TG9e 1.5kG 9g 0,10s): Wymiary 23mm x 12.2mm x 29mm

Napiecie zasilania 4,8 - 7,2V
Predkos¢ 0,10s

Moment obrotowy 1.5kg/cm (6V)
Waga 99 3. Kod implementacji:
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kiedy kliknieto
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4. Efekt dziatania kodu: - w przygotowaniu-
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