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Nazwa implementacji: Sterowanie serwomechanizmem - a
Autor: Krzysztof Bytow
Opis implementacji: Budowa, dziatanie i sposoby sterowania serwomechanizmem.

Schemat potaczen:

-[servo] - serwomechanizm
- .[D1,02] - dindy led
-[R1,R2] - rezystony 220 ()
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Uczen/Uczennica po zestawieniu potgczen zgtasza trenerowi gotowos¢ do sprawdzenia uktadu i wszystkich potaczen.
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oznaczenie kodem barwnym rezystora 220 Q

Kod implementacji

#include <Servo.h>

int diodal=5; // przyznanie etykiety dla numeru pinu

int dioda2=7; // przyznanie etykiety dla numeru pinu

int i=0; // tworzymy zmienna typu intiger

Servo s; // definiujemy zmienng s, przez ktérg bedziemy sie komunikowa¢

void setup() // poczatkowa konfiguracja - cze$¢ przygotowujaca

{ // uktad do dziatania

s.attach(6); // deklarujemy pod ktéry pin podtaczyliSmy serwomechanizm s.write(i); // zapisujemy wartos¢ do serwome

pinMode(diodal,OUTPUT); // ustawienie pinu jako wyjscie

digitalWrite(diodal,LOW); // ustawienie na pinie stanu niskiego - dioda nie Swieci

pinMode(dioda2,0UTPUT); // ustawienie pinu jako wyjscie

digitalWrite(dioda2,LOW); // ustawienie na pinie stanu niskiego - dioda nie Swieci

}

void loop() // gtébwna petla

{

for(i=0;i<=60;i=i+5) // zmiana wartosci i w petli od 0 do 60

{

s.write(i); // zapisujemy wartos$¢ do serwomechanizmu (kat)

digitalWrite(diodal,HIGH); // ustawienie na pinie stanu wysokiego - dioda Swieci

digitalWrite(dioda2,LOW); // ustawienie na pinie stanu niskiego - dioda nie Swieci

delay(1500); // czekaj wyznaczony czas

}

for(i=60;i>=0;i=i-5) // zmiana wartosci i w petli od 60 do 0

{
s.write(i); /] zapisujemy warto$¢ do serwomechanizmu (kat)
digitalWrite(diodal,LOW); // ustawienie na pinie stanu niskiego - dioda nie Swieci
digitalWrite(dioda2,HIGH); // ustawienie na pinie stanu wysokiego - dioda Swieci
delay(1500); /! czekaj wyznaczony czas

}

}

Filmy instruktazowe:

http://youtu.be/m-YKMID7uWo
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