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Nazwa implementacji: Czujnik ruchu PIR HC-SR501 - S4a
Autor: Krzysztof Bytow
Opis implementacji: Czujnik ruchu na podczerwien. Opis wyprowadzen, podfgczenie z arduino.
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2. Opis wyprwoadzen czujnika:
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HC-SR501 Arduino UNO
Vcc +5V
ouT wej. cyfrowe PIN 2
GND Pin GND

Dzieki potencjometrom uzytkownik moze regulowac:

P1 - czas trwania stanu wysokiego po wykryciu obiektu (maksymalnie 300s)

P2 - regulacja czutosci

Zworka pozwala na wybdr trybu pracy:

» zworka w pozycji H - na wyjsciu pojawia sie stan wysoki po wykryciu obiektu i jest on utrzymywany przez caty czas wykrywania trwajacego
ruchu (retriggerin),

zworka w pozycji L - na wyjsciu pojawia sie stan wysoki tylko raz po wykryciu obiektu, nastepnie przechodzi w stan niski
niezaleznie od tego, czy ruch dalej wystepuje (non-retriggering),

Specyfikacja:
* Napiecie zasilania DC: od 4,5V do 20 V

* Pobér pradu w stanie czuwania: 50 uA
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e Zakres pomiarowy: maks. 7 m
¢ Kat widzenia: do 100 °
* Wyjscie cyfrowe:

¢ Stan wysoki - obiekt wykryty

¢ Stan niski - brak obiektu

3. Kod implementacji:
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4. Efekt dziatania kodu - przy poditgczeniu zasilania nastepuje stabilizacja czujnika, ktéra trwa od 30 do 60 sekund, zaleca sie wtedy nie
zaktdécac obszaru przed czujnikiem. Wykrycie ruchu przez czujnik sygnalizowane jest przez wyswietlenie stosownego komunikatu i dodatkowo
Swieceniem diody wbudowanej w Arduino (PIN13)
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' Kalibracja

czujnika... Hmim...
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