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W skiad dokumentacji wechodza:
1. Wydruk prezentacji, ktéra byta wykorzystywana na wykladzie
2. Zapis prezentacji w pliku typu PDEF/A

Uwaga: Prezentacja w oparciu, o ktéra zostal przeprowadzony wykiad zawiera materiat filmowy,
ktory nie jest mozliwy do odtworzenia przy zapisie w formacie dedykowanym do archiwizaciji tj.

PDF/A.

W trakcie wykladu przeprowadzono takze pokazy wraz z komentarzem dotyczacym mechanizméw
dziatania platform oraz technik zdalnego ich sterowania;
* mobilnej platformy kotowej w ukiadzie 2 kota napedzane + 1 koto swobone

+ mobilnej platformy kolowej w ukladzie 4 x4 crawler
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Robot = ?

Manipulator
KUKA KR 1000 1300 TITAN PA

*+ 6 0sl

+ fadunek 1300kg

+ zasieg 3202 mm
* powtarzalno$¢ 0.1mm

* 60000 Nm momentu statycznego

KUKA KR 1000 zostat wpisany

dOKSngl Rekordow Guinnessa

iegie robot.
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UKA Roboter GmbH
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NARGDOWA STRAIEGIA SPOINDCI
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Definicja okreslenia Robot

1921 pierwsze uzycie stowa "robot" w sztuce
= "R.U._R'_!.J_(Rossuum's Universal Robots).

‘Stowo robot po czesku znaczy robota, czyli
: -ﬁf'_'c_i_Q'zka, przyr'nusowa praca.

A robot is a reprogrammable, multifunctional manipulator designed
to move ‘material, parts, tools or specialized devices through
----;':._rvarlable programmed motions for the performance of a variety of

e '__tasks

fs__?f*:f;Robot _]est mechamcznym urzqdzemem Wykonujqcym zadama w
. spos6b automatyczny : -
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Robotyka

‘Robotyka (ang. Robotics) jest dziedzing nauki zajmujgcy sie¢
jproblernarlnl dotyczgcymi mechaniki, sterowania ruchem sensoryk1
t’;mtehgenql maszynowej, projektowania, zastosowan i eksploatacﬁ

:ﬁmampulatorow robotéw 1 maszyn kroczgcych.

"Isaac Aszmov Lzar 1941r,

_W 1942 sformu&owano prawa robotqu

-"Isaac Aszmov Runamund
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Robotyka

Zer owe prawo robotyki ;
~ Robot nic moze skrzywdzi¢ ludzkodci, ani przez zaniechanie dziatania
: _;d0p1 owad21c do uszczerbku dla ludzkoéci.

_"‘_Plelwsze prawo IObOthl .
“Robot nie moze skrzywdzi¢ cztowieka, ani przez zaniechanie dzmiama-:.
_i.:._:dopusmé aby czlowmk doznat krzywdy. -

':3__.:'.-Drugle Drawo robotvk1
- Robot musi byc pos{uszny rozkazom cztowieka, chyba Z¢ stojg one w
--‘:‘sprzecznosc1 Z plerwszym prawem,

-rf-i:_Trzecze Drawo robotvk1
.Robot mu51 _chromc sam siebie, jesli ty

) nie stoi to w sprzeczno$ciz
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Praca dla robotéw

L

Zadania
meéﬁwgﬁmwm
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Praca dla robotow

"’:-“:Zad-ana--po.wtafzalne nuzgce, strequ gee, WYmagaJ @Ce

duzeJ sit ﬁzyczneJ
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Praca dla robotow

Zadana, ktérych

ludzie nie lubig
wykonywac.

Czy pram robotow jest tansza, w stosunku
| do pmcy; mdzkxej‘?
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- : ~ Jak zbudowaé robota?

_'.S:t_;apjongmy, czy mobilny?

Mechanizm 1 uktad ruchu

Naped i zasilanie

" Interakcja z otoczeniem

— Uktad st'é:_r(}_Wanié
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Mobilnoéé
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Uklad ruchu
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+ PC/104 Stack

¢ Lippert Geode CPU

* Intra.robot comm bridge
« User panct

Rigid Plastic
Shell

HEP Actuator
£ motor

* MCU controlier

+ Switching power

Power Management amp

Board
= Hot swappable batteries
o Li.Poly 4-cell supervisor
* 5V regulator

Compliant C-shaped
Legs

Size:
- Weight: 27.5lbs without baileries
- Dimensions: 22°L x 16™"W x 5.2"H (legs not extended}

Power
. Battery: Two BB2590 Batteries
" Endurance: 8 hours

- Mobility:

" Entrapment Risk: Extremaly low

. Speed: over 2mph on natural terrain

Slopes: Up to 60% slope walk, up to 84% climb mode
Vertical Step: 8.5°

. Water Ford Depth: 6"+ .
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Naped

Aktuatory — migs$nie robota

R z “>! KOREKTOR [—{ [> || stownik
- Serwomechanizm
SR | ! PRZETWORNIK j&—
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v
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Tachometer for
Built-In Rotatlon

Sensor
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I}

L Hub with an axle
hole for attaching

Motor core
- a wheel

Bullt-in gearing
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Naped

elektryczny
AC/DC
krokowy

Serwom_echanizm
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'Napqd

~ pneumatyczny hydrauliczny

\t LUDZKI

S STRATEGIA $AOsNTET
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Zasilanie

spalinowy
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Zasilanie
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Zasilanie

180

160

140

Lead acid NiCd NiMH Li- Li-
phosphate manganese

Wodor 33 300 Whikg

KAPITAt LUDZKI

UNIA EUROPEJSKA
NARGDOWMA STRAILCIA SAOINGSCH

EUROPEISKI
FUNDUSZ SPOLECZNY




Czujniki

Sita lub nacisk
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Czujniki

PofoZenie i droga

Detector

Emitter
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Czujniki

Kamery
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Czujniki

- Czujniki odlegtosci - wirtualne zderzaki
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Czujniki

Orfentacja

APPLIED
ACCELERATION

CS81«<CSs2

FIXED CUTER
PLATES

06571-005
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Czujniki

Orientacja
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Sterowanie - ARDUINO

ARDUINO
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Sterowanie - ARDUINO
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| Sterowanie - ARDUINO

R e e — introductory comments
. ’ ' i describe the program
AR B e LTE we beeted e el nb Spaie s faeg
R T RS R .
wr led = 133 variable declaration
o UE SRl 1A AR Lo s e ed (4553 TRl - section
e {

ornbbpglize Lis drsibal gne s e cedpt

S pantie(led, tIFUE) ——  setup section
i}
R O It  SFLI LIS IR ) SRR BN DRI RPN RIS DR
G ir (3 {
ntaivit=Llad, HIND; Tl teg onir te sl

e (1600 L loop section

vigibalyr it efled, LOE); ol o o

2l {1683);

3 —
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arduino ide +
visual studio

code
debug
learn

: E—?vid loop() {

jfor{ Int 1 = 8; 1 < 1666; ++1 } {
© .| digitalyrite(13, HIGH); // set the Lo
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Sterowanie - ARDUINO

Yot b v
(TR

Servo Robot Arm
Keyboard Conleot Schematic
Cogry PO H a4 Graphas LLS 347 2012
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