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Stownik pojec

punkt materialny - modelowe pojecie, ktére umozliwia uproszczony opis ruchu ciata. Mozna go sto-
sowac, gdy rozmiary ciata s3 mate w poréwnaniu z pokonywanga przez nie odlegtoscia i gdy nie in-
teresuje nas budowa wewnetrzna ciata i jak poruszaja sie wzgledem siebie poszczegdlne elementy

uklad odniesienia - wybrany ukfad wspotrzednych, wzgledem ktérego opisujemy ruch

wzglednos¢ ruchu - cecha ruchu polegajaca na tym, ze opis ruchu zalezy od wyboru ukfadu odniesie-
nia, wzgledem ktérego opisujemy ruch

wektor potozenia - wektor faczacy poczatek uktadu odniesienia z potozeniem poruszajacego sie punktu
w wybranym uktadzie wspétrzednych

wektor przemieszczenia (wektor przesuniecia) - wektor fgczacy kolejne potozenia poruszajacego sie
punktu, réwny réznicy wektoréw potozenia koricowego i poczatkowego

tor ruchu - krzywa zakreélana przez poruszajacy sie punkt materialny
droga - dtugosc toru ruchu

predkos¢ (predkos¢ chwilowa) - wielkos¢ wektorowa réwna stosunkowi wektora przemieszczenia Ar
poruszajacego sie ciata do czasu At (At —0), w ktérym ono nastapito.
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przyspieszenie - wielko$¢ wektorowa, stosunek wektora przyrostu predkosci Av do czasu At (At —0),
w ktérym nastapita ta zmiana predkosci.
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Dtugos¢ wektora przyspieszenia (wartos¢) okresla szybkos¢ zmiany predkosci.
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ruch jednostajny prostoliniowy - ruch po linii prostej, wektor predkosci jest staty (nie zmienia sie jego
wartos¢, kierunek i zwrot)

ruch prostoliniowy jednostajnie zmienny - ruch po linii prostej, wektor przyspieszenia jest staty (nie
zmienia sie jego wartos¢, kierunek i zwrot)

zasady dynamiki Newtona - prawa ruchu sformutowane w XVII wieku przez Isaaca Newtona

ukiad inercjalny - uktad odniesienia, w ktérym jest spetniona | zasada dynamiki Newtona; w praktyce
za uktady inercjalne uwaza sie w przyblizeniu wszystkie uktady odniesienia nieruchome lub porusza-
jace sie ruchem jednostajnym prostoliniowym wzgledem Ziemi

ukiad nieinercjalny - uktad odniesienia, w ktérym nie jest spetniona | zasada dynamiki Newtona; w prak-
tyce za uktady nieinercjalne uwaza sie w przyblizeniu wszystkie uktady odniesienia poruszajace sie
ruchem niejednostajnym wzgledem Ziemi

sita bezwladnosci - sita dziatajgca na ciato znajdujace sie w uktadzie nieinercjalnym, ma zwrot prze-
ciwny do przyspieszenia uktadu, a jej wartos¢ wynosi: F, = m + a, gdzie m - masa ciafa, a - przyspie-
szenie uktadu

ped - wielko$¢ wektorowa réwna iloczynowi masy i predkosci punktu materialnego p = m - v

prawo zachowania pedu - uniwersalne prawo przyrody: jesli na uktad ciat nie dziataja sity zewnetrzne
to ped uktadu jest zachowany

sity oporu (opory ruchu) - wszystkie sity dziatajgce na poruszajace sie ciato, ktére przeciwdziatajg ruchowi
ciata; sita oporu ma kierunek zgodny a zwrot przeciwny do wektora predkosci poruszajacego sie ciata

tarcie - sita oporu, pojawiajaca sie przy przesuwaniu sie jednej powierzchni po drugiej, zalezy od sity
nacisku i rodzaju powierzchni tracych

swobodny spadek - ruch pod wptywem sity grawitacji, gdy nie nadajemy ciatu predkosci poczatkowej
i pomijamy op6r powietrza

rzut pionowy w goére/w dét - ruch ciata wyrzuconego pionowo w gére/w dét

rzut poziomy - ruch ciata wyrzuconego poziomo z pewnej wysokosci

ruch jednostajny po okregu - ruch po okregu, w ktérym wartos¢ predkosci jest stata

sita dosrodkowa - wspdlna nazwa sit powodujacych w danej sytuacji ruch jednostajny

ciata po okregu; ma kierunek promienia i zwrot do $rodka okregu

okres — czas jednego petnego obiegu po okregu

1
czestotliwos¢ - liczba obiegdéw w ruchu po okregu wykonywanych w jednostce czasu, f = T

sita odsrodkowa bezwtadnosci - sita bezwtadnosci dziatajgca na ciato znajdujace sie w ukfadzie ob-
racajacym sie; ma kierunek promienia okregu, po ktérym porusza sie ciato i zwrot od $rodka okregu
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