e Zapoznanie z zasada pracy czujnika odlegtosci
»  Odczyt czujnika na ekranie robota
» Dojazd do przeszkody i zatrzymanie

*  Komputer z oprogramowaniem LEGO EDUCATION EV3
e Zestaw edukacyjny LEGO EV3

Budujemy lub przygotowujemy robota podstawowego zgodnie z dotaczong do zestawu instrukgja.
Podtgczamy czujnik odlegtosci do portu numer 4. Omawiamy z uczniami zasade dziatania czujnika:
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Informacje o czujniku ze strony producenta:

Cyfrowy czujnik ultradzwiekowy generuje fale dzwiekowe i odczytuje ich echa celem wykrycia
i pomiaru odlegtosci od obiektow. Mozna rowniez wysyta¢ pojedyncze fale dzwiekowe w trybie pracy
jako sonar lub nastuchiwac fali dzwiekowej, ktéra moze inicjowac rozpoczecie programu.

Przyktadem ¢wiczenia wykorzystujagcego czujnik ultradzwiekowy jest projekt systemu monitorowania
ruchu ipomiar odlegtosci miedzy pojazdami. Technologia ta jest rowniez wykorzystywana
w przedmiotach codziennego uzytku takich jak: drzwi automatyczne czy czujniki w samochodach.

* pomiar odlegtosci pomiedzy 1cm. - 250cm.
* dokfadnos¢ +/- 1cm.

Uwaga: z testow wynika, ze minimalna wartos$¢ jaka odczytuje czujnik to 3 cm. Wszystkie odlegtosci
powyzej 250 cm sg traktowane jako 250 cm.



Przygotowujemy i omawiamy program, ktéry wyswietli odczyt czujnika odlegtosci na ekranie
LEGO EV3.

Wyswietlanie na ekranie

Odczyt
czujnika

Instrukcja petli
nieskoficzonej

Kabel danych
przekazujacy /

odczyt czujnika ’ Co wyswietlam Czys¢ ekran

przy kolejnym

odczycie

Oméwienie: odczyt z czujnika odlegtosci jest przekazywany przy pomocy kabla danych jako
wyswietlany tekst. Bardzo wazne jest czyszczenie ekranu przy kazdym odczycie oraz instrukcja petli
nieskonczonej. Uczniowie testujg zasade dziatania czujnika odlegtosci.

Kolejnym etapem zaje¢ jest dojazd robota do przeszkody i zatrzymanie. Cel mozna zrealizowac
na wiele sposobdéw, ale najtatwiejszym jest uruchomienie silnikdw i czekanie jak odczyt czujnik
odlegtosci bedzie miat wartosé mniejsza niz 10 cm, silniki sie wytaczaja.

Uwagi:

Silniki uruchamiajg sie na state (opcja ON), w przypadku braku ikony czekania robot nie bedzie
sie poruszat (przed uruchomieniem programu nastepuje sprawdzenie czy jest warunek zatrzymania
silnika). Nastepnie robot czeka az czujnik odlegtosci zwrdci wartos¢ mniejsza ni¢ 10 cm. Nastepuje
zatrzymanie silnikéw robota.

Mozna uczniom poleci¢ zaprojektowac program, ktéry omija przeszkody — zwraca lub skreca przed
przeszkoda.



