Cele:

*  Podtaczenie silnikow do kostki EV3
* Kontrola podtaczenia
*  Obstuga silnikéw przy pomocy oprogramowania LEGO

Wykorzystywane srodki dydaktyczne:

*  Komputer z oprogramowaniem LEGO EDUCATION EV3
e Zestaw edukacyjny LEGO EV3

Tok zaje¢

Przygotowujemy kostke EV3, silniki i okablowanie. Omawiamy budowe i rodzaje silnikéw (duzy i Sredni
silnik).

P

Podtgczamy 3 silniki do portéw A B oraz C za pomoca kabli z zestawu.

Po podtaczeniu silnikéw, uruchamiamy kostke i przystepujemy do kontroli pracy silnikéw. Korzystamy z
funkcji motor control i przyciskow na kostce. Testujemy kazdy port osobno silniki obracaja sie w prawo
i lewo. Po kontroli podtgczenia przystepujemy do programowania silnikdéw. Uruchamiamy program na
komputerze. Omawiamy ikone uruchamiajaca duzy silnik.
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Analogicznie uruchamiamy sredni silnik:

UWAGL:

Jesli wigczymy silnik na okreslony czas obroty lub kat, kolejny silnik wtacza sie po zakonczeniu pracy
pierwszego silnika. Nie dotyczy opcji On. Przyktad:

Silnik w porcie D uruchamia sie na 3 sekundy z moca 50, po zakonczeniu pracy wiacza sie silnik A i
obraca sie o0 120 stopni.



Aby oba silniki rozpoczety prace jednoczesnie nalezy uzy¢ nastepujacego uktadu:

Przyktadowe ¢wiczenie do realizacji przez ucznidéw:

Whgcz silnik w porcie B na 5 sekund z mocg 10 (silnik obraca sie w prawo), po zakoriczonej pracy silnik w
porcie A obraca sie 3 krotnie w lewo z mocg 20 i jednoczesnie silnik w porcie C obraca sie w prawo z

mocg 5 o 360 stopni.

Rozwigzanie zadania:




Medium Motor réwniez zawiera wbudowany Rotation Sensor (o 1-stopniowej rozdzielczosci), ale jest
mniejszy i Izejszy od silnika Large Motor. Dlatego moze reagowac szybciej niz silnik Large Motor.

W przypadku silnika Medium Motor mozna zaprogramowac jego wtgczanie i wytaczanie, regulacje
jego poziomu mocy lub uruchamianie na okreslony czas lub na okreslona wielko$¢ obrotu.

Medium Motor dziata z predkoscig 240-250 obr./min,z momentem obrotowym 8 Ncm i momentem
utyku 12 Ncm (szybszy, lecz o mniejszej mocy).

Large Motor jest efektywnym ,inteligentnym” silnikiem. Ma wbudowany czujnik obrotu o 1-stopniowej
rozdzielczosci, zapewniajacej precyzyjne sterowanie. Large Motor jest zoptymalizowany jako baza
napedowa robotéw.

Uzywajac blokéw programistycznych Move Steering (Ruch kierowniczy) lub Move Tank (ruch czotgowy)
w oprogramowaniu EV3 Software (oprogramowaniu EV3), mozna zapewni¢ skoordynowanga prace
silnikéw Large Motor.

Large Motor dziata z predkoscig 160-170 obr./min, z momentem obrotowym 20 Ncm i momentem
utyku 40 Ncm (wolniejszy, lecz silnigjszy).
W przypadku obydwu silnikow obstugiwana jest autoidentyfikacja.



